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1. KAPSAM

Bu dokiiman gii¢ tahrikli, en az bir kaldirma tertibatina sahip, yari cap degistirilerek indirme ve kaldirma hareketlerini
yapabilen, krenin tamaminin dénebildigi ve/veya yiriyebildigi ve ¢alisma konumunda yaklasik olarak diisey sekilde duran
kulenin tepesine yerlestirilmis bir kola sahip doner kollu krenlerin periyodik kontrollin(i kapsar.

Kapsamda belirtilen is ekipmanlari; kontrol kriterleri tablosundaki icerik ile kontrol edilmeli ve kusurlar bu icerikte belirtilen
tanimlamalara uygun olmalidir. goére belirtilmelidir. Periyodik kontrolde bu igerikte belirtilen tanimlamalar disina gikilamaz
ve kusur yazilamaz. Periyodik kontrolleri yapmaya yetkili kisi icerikte belirtilen tanimlamalar icin gerektiginde agiklama
yapabilir.

2. KONTROL KRIiTERLERINiN DEGERLENDIRILMESi

KONTROL KRIiTERLERI

Bashk igerik Standart Maddesi

“» ** Yari capa gore kapasite bilgisi icin gostergesi bulunmayan krenlerde yik kolu
(bom) Uzerinde kapasite ve mesafe levhalari vardir.

“» * Kumanda yerlerinde kapasite diyagrami vardir.

«» * Uzaktan kumanda Uzerinde veya uzaktan kumandaya bagh bir levha Gzerinde

kapasite diyagrami vardir.

* Kullanim talimatlari bulunmaktadir.

* Kullanim talimatlarinin igerigi kren ile tutarhdir.

** Kren Uzerinde gerekli bilgilerin bulundugu bilgi etiketi vardir.

* Kren Gzerinde bulunan risklere ait ikaz isaretleri vardir.

* Kren erisim yerinde “yetkisiz kisiler cilkamaz” uyari yazisi vardir.

* YUk kolunu serbest birakilmasi ile ilgili uyari yazisi vardir.

** Kaldirma tertibatina takili platform Uzerinde platforma nasil erisilecegi,

misaade edilen yik degeri, misaade edilen kisi sayisi ve kalici risklere karsi

uyarilar vardir.

“»  * Bilgi etiketi ve tiim isaretlemeler anlasilirdir, dikkat gekicidir, okunaklidir, dogru
renktedir ve kolay sokilemeyecek sekilde ilistirilmistir.
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1. Operator talimatlari ve
isaretlemeler

TS EN 14439+A2 5.4.2.5.2 -
5.4454-721-73.1-
7.3.2
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“» * Durus konumlarina (ayakta durus vb.) gére uygun boyutlardadir. (Kullanilacak
Ol¢lim cihazi: Serit Metre)

“»  ** Yikseltilebilen kumanda yeri olmasi durumunda kontrolsiiz harekete karsi
korunmaktadir ve sistem galisir durumdadir.

“  * Kaymaz zemindir.

* Takilma riski yoktur.

* Keskin kenar yoktur.

** Acil (alternatif) gikis vardir ve aktiftir.

** Operator fonksiyonlara rahat erisebilmektedir.

* Isitma ve havalandirma sistemleri ¢alisir durumdadir.

* Kumanda yerine giris ve c¢ikis icin uygun boyutlarda kapi, kapak vb. araglar

saglanmistir. (Kullanilacak 6lgiim cihazi: Serit Metre)

“»  *Kapilar istemli bir sekilde agilabilmektedir ve agilma yoni uygundur.

*  Kapr kilitleri disanidan  kilitlenebilmektedir ve iceriden her zaman

acllabilmektedir. TSEN 14439+A25.4.1.1 -

* Doseme kapagi asagl yonde agilmamaktadir. 54.13-5414-54.15-

* Koltuk ayar mekanizmalari kilitlenebilirdir. 54.16-54.17-54.18

* Koltuk ayar mekanizmalari galisir durumdadir.

* Kumanda yerinin tiim kisimlarinda deformasyon yoktur.

** Kumanda vyeri baglantilarinda ¢o6zilme vyoktur ve titresimden dolayi

kendiliginden ¢ozlilmesine kargi énlem alinmistir.

** Doseme penceresi cami uygun ozelliktedir veya izgara ile donatiimistir.

** Doseme penceresi agilabildiginde disme riskine karsi dnlem alinmistir.

* Cam duvar bilesenleri uygun sekilde korunmaktadir.

** Kabinin ylk ile garpismasi engellenmistir veya kabin koruyucu bariyerlerle

donatilmistir.

“»  * Kabini koruyan bariyerlerde deformasyon yoktur.

“» ** @Orls alani agiktir ve operatorin kren ve yik hareketini izlemesine imkan
vermektedir.

“» * Pencerelerin dig yuzeylerinin (6n kabin cami) temizlenmesi igin araglar

bulunmaktadir ve galigir durumdadir.
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2. Kumanda yeri ve goris *
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* Pencerelerin i¢ taraflarini bugu ve donmaya karsi muhafaza edecek araglar
bulunmaktadir ve galisir durumdadir.

* GO0z kamasmasi engellenmektedir.

* Gorsel ekranlar galigir durumdadir.

3. Gahisma alanlari ve kumanda

yerine erigsim
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* {lk merdivenin yiiksekligi en fazla 10 m’dir.

** Her 6 m’de bir dinlenme platformu vardir. (Kendinden kurulan tiplerde 10 m)

* Kumanda yerine (kabin vb.) kalici erisim vardir.

* Zemin seviyesinde hareket eden krenlerde, her iki yonde kren tekerlekleri veya
bojiler, ray stipurucileri ve esnek temasl koruma ile donatiimistir.

* (Jzerinde yiiriinen yerler ve merdiven basamaklari kaymaz zemindir.

** Korkuluk yapisi ve boyutlari uygundur. (Kullanilacak 6l¢iim cihazi: Serit Metre)

* YiUriyls yollari, serbest durus alani genislikleri ve adam giris delikleri olgleri
uygundur. (Kullanilacak élgiim cihazi: Serit Metre)

* Merdiven ve merdiven koruyuculari uygun olgtlerdedir. (Kullanilacak o6lgim
cihazi: Serit Metre)

** Merdiven ve merdiven koruyucularinda deformasyon ve baglantilarinda
¢Ozilme yoktur.

** Tum erisimlerde ¢ nokta destegi vardir.

* Kapak agikliklari en az 0,4 mila 0,5 m arasindadir.

* YUk kollarina (bom) erisim igin kaldirma tertibati arabasina takili platform veya
kol izerinde yiriime yolu (korkuluklu veya kisisel koruyucu donanimh) vardir.

* Yuk kollari (bom) yiriyts yolu Gzerinde serbest yiikseklik en az 1,8 m’dir.

* YUk kollar (bom) yiriyUs yolu tzerinde ki ayak dayamalarinin yiiksekligi en az
0,03 m’dir.

* Kaldirma tertibatini takili platformun boyutlari en 0,5 m X 0,35 m’dir.

Kren {zerindeki bakim, onarim ve muayene faaliyetleri igin tercih edilen erisim
standartlara gore yapilan risk degerlendirmesi sonucuna goére belirlenmelidir.

Kumanda yerine erisim personel asansori ile saglaniyorsa kumanda yerine erisim ilgili
Periyodik Kontrol icerigi ve Kriterlere gére kontrol edilir.

TS EN 14439+A2 5.4.4.1 -
54.42-5443-5444-
5.4451-54452-
5.4.45.2

4. Yangin sondirictler
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* Kren Gzerinde yangin sondlrici vardir.
* Kontrol tarihi uygundur.
* Basing gostergesinin ibresi uygun alandadir.

TS EN 14439+A25.4.1.1

5. Kumanda tertibatlari
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** Tim kumandalarin istem disi galismasi engellenmistir.

* Kumanda butonlari {izerinde veya yakininda semboller vardir ve okunakli
durumdadir.

** Kumanda sembolleri ile hareketler tutarhdir.

** Kumanda fonksiyonlari ¢aligsir durumdadir.

** Acil durum durdurmasinin/durdurmalarinin yapisi uygundur.

** Acil durum durdurmasinin/durdurmalarinin istem disi calismasi engellenmistir.
** Acil durum durdurmasi/durdurmalari ¢alisir durumdadir.

** Acil durum durdurmasi/durdurmalarinin konumu uygundur.

** Kablosuz kumanda tizerinde ki acil durum durdurmasi ¢alisir durumdadir.

** Kumandalar bas birak (serbest birakildiklarinda nétr konuma doénmesi)
kumandadir.

** Tim kumandalarda 6zellikle iletkenlerle temas riski olusturacak deformasyon
yoktur.

** Kablolu asi kumandalar, operatoriin kendisini tehlike bolgesinin disina
cikarabilecek sekilde (yeterli uzunluk ve hareket kabiliyeti) tasarimlanmistir.

* Kablo arabasi ve takozlarda deformasyon ve baglantilarinda ¢6ziilme yoktur.

* Kablo arabasi ve takozlarin hareket kabiliyeti engellenmemistir.

** Kablosuz kumanda da yetkisiz kullanimi 6nleyecek araglar faal iken veri ileticisi
veri iletmemektedir.

** Kablosuz kumandanin enerjisi bittiginde devam eden komutlar durmaktadir.

** Kablosuz kumanda fonksiyonlari galisir durumdadir.

** Birden fazla kumanda bulunmasi durumunda acil durdurma harig tim
fonksiyonlar ayni anda ¢alismamaktadir.

** Birden fazla kumanda bulunmasi durumunda diizenleme se¢me anahtari ¢aligir
durumdadir.

TS EN 14439+A25.4.1.1 -
5.4.1.2-5.4.13

6. Ekipman yiik bilesenlerinin
mekanik dayanimi (kule, yuk
kolu, raylar, sasi, rediiktor,
kaldirma tertibati arabasi,
baglantilar, disliler vb.)
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** Baglantilarda deformasyon ve ¢ozllme yoktur.

* Baglantilarda titresimden dolayi ¢oziilmeye karsi dnlem alinmistir.

** Yik bilesenlerinde (kule, yik kolu, raylar, sasi, rediktér, kaldirma tertibati
arabasi, baglantilar, disliler vb.) deformasyon yoktur.

**Ekipmanin yukin gerilimi altindaki kisimlari Gzerinde tamir kaynagi vb. islemler

TS EN 14439+A2 5.2
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yetkili kisi/kuruluslar tarafindan gerekli prosedirlere gére yapilmistir.
**Ekipmanin tamir kaynagl yapilan bodlgesinde yapilan tahribatsiz muayene
sonuglarinda herhangi bir ¢atlak vb. suireksizlik yoktur.

7. Tambur
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* Halat sarimi diizenlidir.

* Halat tambur sinirlarini asmamaktadir.

** Tamburda deformasyon ve baglantilarinda ¢6zilme yoktur.

** Indirme sinirlayicisi devreye girdiginde tambur iizerinde en az iki halat sarimi
kalmaktadir.

TS EN 14439+A2 5.3.2.1 -
5.3.2.2

8. Makara/makaralar
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* Halat makaralari halat ¢api ile uyumludur. (Kullanilacak 6lgtim cihazi: Kumpas ve
Serit Metre)

* Kanca blogu makaralari halat ¢api ile uyumludur. (Kullanilacak 6lgim cihazi:
Kumpas ve Serit Metre)

** Kule kren yuriime rayl makaralarinda deformasyon yoktur.

** Tlim makaralarda deformasyon yoktur.

** Tlim makaralarda donis uygundur.

TS EN 14439+A2 5.3.2.1 -
5.3.2.2-53.24

9. Koruma tertibatlari
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* Sicak ylzeylerin olusturacaklari risklere karsi koruma vardir ve deformasyon

yoktur.

* Acik disliler ve benzeri glic iletimleri galisanlara zarar vermeyecek sekilde
kapatiimistir.

* Hareketli parcalarin olusturacaklari risklere karsi korumalar vardir ve

deformasyon yoktur.

* Kaldirma aksamlari (halat veya zincir) ve kasnak ve/veya makaralar arasina
yabanci madde veya uzuv sikisma riskine karsi koruma vardir ve deformasyon
yoktur.

**  Kaldirma aksamlarinin  (halat veya zincir) kasnaklarindan
makaralarindan ¢ikma riskine koruma vardir ve deformasyon yoktur.

* Ylruyus yolu ve ylriyis aksamlari arasina yabanci cisim ve uzuv sikismasi riskine
karsi dnlemler vardir ve deformasyon yoktur.

* Kisilere zarar verebilecek tim kasnak vb. koruyucularla kapatilmistir.

* Kumanda yerinde basingli aksamlarin olusturacaklari risklere karsi koruma vardir
ve deformasyon yoktur.

ve/veya

TS EN 14439+A2 5.3.2.1 -
5431

10. Sinirlama ve gosterge
cihazlar
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** Nominal kapasite sinirlayici vardir ve galisir durumdadir.

** Nominal kapasite sinirlayici en az iki adettir.

** Riizgar hizi gostergesi calisir durumdadir.

* Ruizgar hizi gostergesinde deformasyon yoktur.

** Tum hareket sinirlayicilari sinirladiklari hareketin tersine izin vermektedirler.

** Kaldirma sinirlayici vardir.

** Kaldirma sinirlayici galisir durumdadir.

** Kaldirma sinirlayici mesafesi uygundur. (Kullanilacak 6lgtim cihazi: Serit Metre)
** [ndirme sinirlayici vardir.

** indirme sinirlayici alisir durumdadir.

* Kaldirma tertibati arabasi hareketi sonundaki sinirlayicilar vardir ve galisir
durumdadir.

** YUk kolu (bom) kaldirma sinirlayicisi galisir durumdadir.

** Yiik kolu (bom) indirme sinirlayicisi ¢alisir durumdadir.

** Donds sinirlayicisi ¢ahisir durumdadir.

** Kumanda yeri (kabin vb.) konum sinirlayicisi ¢alisir durumdadir.

* Calisma yukl gostergesi calisir durumdadir.

* YUk kolu (bom) agisi gostergesi calisir durumdadir.

* Dénme aralig1 gostergesi ¢aligir durumdadir.

** Kren yurlyis sinirlandiricisi vardir ve galisir durumdadir.

* Calisma alani sinirlayicisi galisir durumdadir.

* Carpisma onleyici sinirlayici galisir durumdadir.

** Sasi konum sinirlayicilar vardir ve deformasyon yoktur.

** Raydan ¢ikmaya karsi koruma tedbirleri vardir.

* Raydan g¢ikmaya karsi koruma tedbirlerinde deformasyon yoktur.

** Ray tekerleklerinde deformasyon ve baglantilarinda ¢6zilme yoktur.

** Yonlendirme sistemi komutlar yiirtyus sistemi ile tutarhidir.

** TUm seyir hareket raylarinin sonunda mekanik durdurucular vardir.

* Tim seyir hareket raylarinin sonunda ki mekanik durdurucularda deformasyon
ve baglantilarinda ¢6zllme yoktur.

* TUm seyir hareket raylarinin sonunda ki mekanik durdurucularda tampon vardir
ve deformasyon yoktur.

** TUm seyir raylarinin sonunda ki mekanik durduruculara temas ayni anda

TS EN 14439+A2 5.2.2.5 -
54.21-5423-54.24-
54.25-5.4.26.1-54.2.6.2
-54.27-5428-54.29-
5.4.2.10
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gerceklesmektedir.

“»  **Donus dislilerinde ve yataklarinda deformasyon yoktur.

“*  ** Tim hareket sinirlayicilari devre disi birakma tertibatinin kumandasi bas birak
tiptedir ve galigir durumdadir.

“» ** Kaldirma tertibati arabasi halatlarinin kopmasi durumunda kaldirma tertibati
arabasi durmaktadir.

“»  ** Hizmet disi durumda olumsuz riizgar sartlarinda kontrolsiiz hareketler
engellenmektedir.

“ ** Hizmet disi durumda olumsuz rizgar sartlarinda kontrolsiz hareketleri
engelleme tertibatlarinda deformasyon yoktur ve galisir durumdadirlar.

uygulama zorunlulugu kren tirlerine

Sinirlayicilarin - ve  gostergelerin

degerlendirilmelidir.

gore

11. Fren sistemi/sistemleri

o,

“»  ** Enerji kesintisinde tim hareketleri (kaldirma tertibati arabasi, donus, kaldirma
ve indirme) durduran frenler devreye girmektedir.

“» ** Kren hareketleri (kaldirma tertibati arabasi

durmaktadir.

** Kaldirma ve indirme frenleri ¢alisir durumdadir.

** Yiik kolu (bom) kaldirma ve indirme frenleri galisir durumdadir.

** Donme hareketi uygun sekilde durmaktadir.

ve donis) uygun sekilde

*

o,
o

o,
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Bu bolimdeki kontroller yiksiiz durumda mekanik dayanim (fonksiyon testi) ve yuk
diyagramina gore vyikli mekanik dayanim (yik testi) testleri ile birlikte
degerlendirilmelidir. Yavaslama ivme degerleri kontrol kapsaminda degildir.

TS EN 14439+A2 5.3.2.1 -
5.3.2.2

12. Halatlar

“»  ** Halat sonlandirmalari uygun yontemlerle yapiimistir ve baglantilarinda ¢6zllme
yoktur.

< ** Halatta/halatlarda deformasyon yoktur. (Kullanilacak 6l¢im cihazi: Kumpas
ve/veya Mastar)

TS EN 14439+A2 5.3.2.3
TS1SO43095-6

13. Kanca/kancalar

“»  ** Kanca agiz acikhigi 6l¢tist uygundur. (Kullanilacak 6lgiim cihazi: Kumpas ve/veya
Mastar)

“» ** Kanca govde kesiti olgusti uygundur. (Kullanilacak 6lgim cihazi: Kumpas
ve/veya Mastar)

“*»  **Kinlma, parga kopmasi vb. deformasyon yoktur.

* Kancanin kendi etrafinda serbest donis hareketi uygundur.

** Kanca Uzerinde kaynak islemi yoktur.

** Y{ikiin kontrolslz hareketi engellenmistir. (Glvenlik mandali, kanca sekli vb.)

o,
o

o,
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o,
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TS EN 14439+A2 5.3.2.1 -
5.3.2.2

14. Sesli ve/veya gorsel ikazlar

o,
o

** Nominal kapasite sinirlayici gorllebilir veya isitilebilir ikazi vardir ve galisir

durumdadir.

“» * Nominal kapasite sinirlayici ikazi nominal kapasitenin % 90 ila % 95 atasinda bir
degerde yaklasma ikazi vermektedir.

“ ** Uzaktan kumanda ile galisan kule krende nominal kapasite sinirlayici ikazi

goruilebilir ikazdir.

* Kablosuz kumanda tzerinde yesil renkli gorilebilir ikaz vardir.

** Kablosuz kumanda lzerinde nominal kapasite ikazi gorilebilirdir veya kren

Gzerinde sari renkli gorilebilir ikaz vardir.

“*  * Ruzgar hizi gostergesi ikaz seviyesi igin yanip sdnen (¢akar) sari ve alarm seviyesi

icin yanip sonen (cakar) kirmizi renkli gorsel ve sesli ikazi vardir ve ¢aligir

durumdadir.

* Var olan gorsel ikazlar galisir durumdadir.

** Var olan sesli ikazlar ¢alisir durumdadir.

** Kumanda vyeri (kabin vb.) oldugunda operator kontrolli sesli ikaz (korna vb.)

vardir ve galisir durumdadir.

“» * Carpisma Onleyicinin devre disi birakilmasi durumunda is sahasindaki kisilerin
uyarilmasi igin yanip sonen (¢akar) beyaz renkli ikaz vardir ve ¢alisir durumdadir.

“ * Hizmet disi durumda olumsuz riizgar sartlarina karsi serbest birakma tertibati

icin yanip sonen (¢akar) yesil renkli gorsel ikaz vardir ve ¢alisir durumdadir.

o,
o

o,
o

0,
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Rizgar hizi gostergesi, carpismayi 6nleme tertibatinin devre disi birakilmasi ve hizmet
disi durumda rizgar sartlarina karsi serbest birakma tertibati dis taraf gorsel ikazlari
yerel idarenin zorunlu kilmasi durumunda olmalidir.

TSEN 14439+A254.1.1 -
5.4.251-EkBB.4.1-EkB
B.4.2-54.2.10-5.4.6.1 - Ek
CCl-C2-C3

15. Aydinlatma

“ * Kumanda yeri aydinlatmasi vardir, calisir durumdadir ve yeterli seviyede
aydinlatma siddetine sahiptir. (Kullanilacak 6l¢tim cihazi: Aydinlik 6lger)

“ * Kumanda vyeri aydinlatma armatlri ve anahtarinda deformasyon ve
baglantilarinda ¢o6ziilme yoktur.

TS EN 14439+A2 5.4.5
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* Erisim yollari aydinlatmasi vardir ve galisir durumdadir.
e ** Acil veya acil ¢ikis aydinlatmasi vardir ve galisir durumdadir.

o,
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16. Elektromekanik Uyum

*%* * Tum elektrikli emniyet tertibatlari ¢alistiginda, tahrik makinasinin harekete
gecmesi engellenmekte veya durma sirecini baslatmakta ve islevsel frenleri
harekete gegirmektedir.

“» * Kumanda ve/veya enerji panolarinda kanal/pano kapaklari, kablo girisleri ve
kablo muhafazalari uygundur. Ucu agikta kablo yoktur.

“ * Motorlar asiri yiike karsi tim gerilimli iletkenlerin motora sagladigi enerjiyi
keserek koruyan sistem (sigorta vb.) vardir ve galisir durumdadir.

“» * Aydinlatma ve priz devrelerini asiri ylike karsi tim gerilimli iletkenlerin
aydinlatma ve priz devrelerine sagladigi enerjiyi keserek koruyan sistem (sigorta
vb.) vardir ve galisir durumdadir.

“»  * Motor sargilarinin tamami asiri ylike karsi ayri ayri korunmaktadir.

“» * Ana anahtar kontrol ve bakim igin gerekli olan priz gikislarina veya aydinlatmaya

saglanan enerjiyi kesmemektedir.

** Ekipmanin yakininda ana anahtar vardir ve galisir durumdadir.

* Ana anahtar kilitlenebilir tiptedir.

* Termik role/roleler ¢ahisir durumdadir.

* PTC galisir durumdadir.

* Motor koruma (faz sirah) rélesi vardir.

* Motor koruma (faz sirali) rolesi faz eksikliginde devreye girerek motoru

durdurmaktadir.

“» * Motor koruma (faz siral) rolesi fazlarin yer degistirmesinde devreye girerek
motoru durdurmaktadir.

“*  * Kontaktorlerin agmama (yapisma) riskine karsi 6nlem alinmistir.

“ * Glg besleme devresinde seri seklinde yer alan kontaklardaki besleme iki
bagimsiz kontaktor ile kesilmektedir.

“» * Motor fren bobini seri iki kontaktérden enerjilendirilmektedir.

*

o,
o

o,
o

o,
P

o,
P

o,
o

o,
o

Bu bolimde belirtilen kontroller sadece elektriksel donanimin mekanik risklerle ilgili
olan kisimlarini ve iliskisini kapsamaktadir. Bu bolimde belirtilen kontroller is
ekipmaninin elektrik tesisati, topraklama tesisati vb. periyodik kontrollerini kapsamaz.

TS EN 14439+A2 5.3.1

TESTLER

Baslhk

igerik

Standart Maddesi

17. Yiksuz test

“» ** Ekipman yilksiz durumda iken tim fonksiyonlari yerine getirilerek test
gerceklestirildi, frenler galisir durumdadir, baglantilarda ¢6ziilme ve deformasyon
yoktur.

Her periyodik kontrolde gerceklestirilir.

TS EN 14439+A2 5.3.2.1 -
5.3.2.2
TS1S0 9927-16.4

18. Yiikll test

“» ** Ekipman nominal kapasite ile yUkli iken tim fonksiyonlari yerine getirilerek
test gercgeklestirildi, frenler ¢ahsir durumdadir, baglantilarda ¢6ziilme ve
deformasyon yoktur.

Her periyodik kontrolde gerceklestirilir.

TS EN 14439+A2 5.3.2.1 -
5.3.2.2
TS1S0 9927-16.5

19. Statik test

< ** Onemli bakim onarim faaliyetlerinden sonra ekipmanin kapasitesinin ve/veya
yuk diyagrami iginde kalan bir degerin 1,25 kati yukli durumda iken test
gerceklestirildi, frenler galigir durumdadir, baglantilarda ¢6ziilme ve deformasyon
yoktur. (Kullanilacak 6l¢lim cihazi: Serit Metre)

Onemli bakim ve onarim faaliyeti yoksa statik test gerceklestirilmez.

TS EN 14439+A2 Ek D D.3.3.2
TS1S0 9927-16.6
TS101165.3.2

20. Dinamik test

< ** Onemli bakim onarim faaliyetlerinden sonra ekipmanin kapasitesinin ve/veya
yiuk diyagrami icinde kalan bir degerin 1,1 kati yukli durumda iken test
gerceklestirildi, frenler galisir durumdadir, baglantilarda ¢6ziilme ve deformasyon
yoktur.

Onemli bakim ve onarim faaliyeti yoksa dinamik test gerceklestirilmez.

TS EN 14439+A2 Ek D D.3.3.3
TS1S0 9927-16.6
TS 10116 5.3.3

uxn

Not 1: Kusur derecesi

hafif kusurlu ve “**” agir kusurlu anlaminda kullaniimaktadir.

Not 2: Statik ve dinamik test yapilan periyodik kontrolde ekipmanin tam kapasitesi ile yapilan yiikl{ testinin yapilmasina gerek yoktur.

Not 3: Tanimlar
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Bu dokiimanda gegen;
Kren: Kopri, kiris, kaldirma tertibati (ving blogu), yirime gruplari, yik kolu (bom) vb. kisimlari barindiran sistemin timiind,

Kaldirma tertibati: Kanca, halat, tambur, motor vb. kisimlari barindiran kaldirma ve indirme islemini gergeklestiren kren sisteminin bir pargasini (ving blogu
vb.),

Nominal kapasite: Yiikiin konumu ve krenin konfirigasyonuna gére normal galisma sirasinda krenin kaldirmak tizere tasarimlandigr maksimum yuik.
Mast: Birbirine monte edilerek kuleyi olusturan pargasini,
ifade eder.

Not 4: Kontrol igeriginde belirtilen kriterler ekipmanin kullanim yeri, kullanim amaci, tip, model ve imalat yillarina vb. gére degiskenlik gosterebilmektedir.
ilgili imalat mevzuati ve/veya standardi baz alinarak ekipmanda belirtilen risklerin bulunmadigi durumda kontrol kriterleri aranmayacaktir. Kontrol
iceriginde belirtilen kriterin o ekipmanda aranip aranmayacag ile ilgili karar, standart maddesi béliminde atif yapilan mevzuat ve/veya standart
maddelerine gore verilmelidir. Kriterin kontrol igeriginde bulunmasi her ekipman igin zorunlu olarak aranacak kriter anlamina gelmemektedir.

Not 5: Standart maddesi béliimiinde belirtilen standart/standartlar metodun ve kriterlerin olusturulmasi icin referans olarak belirtilmistir. Ureticinin beyan
etmis oldugu farkli bir standart (farkh bir tlke standardi vb.) olmasi durumunda, Ureticinin beyan etmis oldugu standardin igerik boliminde belirtilen
kriteri karsilayan ilgili maddesi dikkate alinmalidir.



