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1. KAPSAM

Bu dokiiman kalici veya gegici olarak tesis edilmesi amaglanan, insanlarin ve malzemelerinin taginmasi icin tasarimlanmis asili
platform veya koltuga sahip, sabit asilmis veya ray veya uygun bir ylizey lzerinde (6rnegin, beton yol) ylrlyebilen asili erisim
donanimlarinin (yapi bakim {nitesi, gegici asili platform, asili koltuk) periyodik kontrolliini kapsar.

Kapsamda belirtilen is ekipmanlari; kontrol kriterleri tablosundaki icerik ile kontrol edilmeli ve kusurlar bu icerikte belirtilen
tanimlamalara uygun olmalidir. Periyodik kontrolde bu igerikte belirtilen tanimlamalar disina gikilamaz ve kusur yazilamaz.
Periyodik kontrolleri yapmaya yetkili kisi icerikte belirtilen tanimlamalar igin gerektiginde agiklama yapabilir.

Not: Dokiimanin devaminda 6zellikle tipin vurgulanmadigi durumlarda gegici asili platform ve yapi bakim Gnitesi asili platform,
asil koltuk ise koltuk olarak adlandirilacaktir. Platform sadece aski aksaminin sonuna baglanmis kisilerin ve malzemelerin
kaldinldigi kisim olarak kullanilmistir. Ayrica seyir hareketi ifadesi asma donaniminin (yatay eksende yiirinen kisim (ray, diiz
zemin vb.) haric asili platformun halat vb. aksamlarla asildigi yapi ve/veya ylrime arabasi) disey, donis, yatay, capraz,
teleskopik vb. hareketlerinin tamami igin kullanilmaktadir.

2. KONTROL KRIiTERLERiINiN VE TESTLERIN DEGERLENDIRiILMESi

MUAYENE KRiTERLERI

Bashk

igerik

Standart Maddesi

1. Operator talimatlari ve
isaretlemeler

o

* Yardimci kaldirma mekanizmasinin kancasi yardimci kaldirma mekanizmasinin
kapasitesi ve kisilerin kaldirilmasinin yasak olduguna dair bilgi ile isaretlenmistir.

* Platform tizerinde yardimci kaldirma mekanizmasinin kapasitesi belirtilmistir.

* Gegici karsi agirlikh kiris asma donanimlari talimatlari kiris izerine sabitlenmistir ve
okunakhdir.

* Kablosuz kumanda kullaniminda kisilerin ezilme ve sikisma risklerinin bulundugu
yerlerde kablosuz kumanda kullanildigina dair bir uyari ve kablosuz kumanda
calisirken gorilebilir ikaz/platformun ¢alismaya baslamasindan once isitilebilir ikaz
vardir.

* Gegici asili platformlarda tirline bagh olarak Uzerinde platformun tanimlamasi,
gegcici asili platformun imalatgisinin veya yetkili temsilcisinin ticari adi ve agik adresi,
asili platformun Ureticisinin ve tedarikgisinin adi ve adresi, seri veya tipin tanimi, seri
numarasi (varsa), nominal kapasite ve platform boyutlarina gére maksimum kisi sayisi
tablosu, konsollu gikmalarin uzunlugu ve maksimum ¢alisma yuki, farkli platform
konfigirasyonlarini gosteren sematik gosterim, ayri bilegenler igin ana bilesen
Uzerinde izlenebilirlik, emniyet kemeri takma noktasi (varsa) bilgilerinin oldugu
etiket/etiketler vardir.

* Yapi bakim tnitelerinde tiirline bagh olarak Gzerinde platformun tanimlamasi, yapi
bakim Unitesinin imalatgisinin veya yetkili temsilcisinin ticari adi ve agik adresi, asili
platformun Ureticisinin ve tedarikgisinin adi ve adresi, seri veya tipin tanimi, seri
numarasi (varsa), kendi agirhgi, nominal kapasite ve maksimum kisi sayisi, yardimci
kaldirma mekanizmasi nominal kapasitesi (varsa), sokulebilir hareketli asma
donaniminin oldugu durumlarda asma donaniminin maksimum vyiik kapasitesi,
emniyet kemeri takma noktasi (varsa) bilgilerinin oldugu etiket/etiketler vardir.

* Manuel kaldirma mekanizmalarinin Gzerinde maksimum ¢alisma kapasitesi, halat
¢api ve halatin 6zellikleri bilgilerinin oldugu etiket vardir.

* Gug tahrikli kaldirma mekanizmalarinin izerinde maksimum ¢alisma kapasitesi,
nominal kaldirma hizi, halat ¢api ve halatin 6zellikleri bilgilerinin oldugu etiket vardir.
** Jkincil glvenlik cihazlar (izerinde maksimum calisma kapasitesi, halat capi,
tetikleme hizi (varsa) bilgilerinin oldugu etiket vardir.

* Gegici asili platformun dengesinin karsi agirliklarla saglanmasi durumunda asma
donaniminin (zerinde kaldirma mekanizmasinin maksimum ¢alisma vyiki, yik
kolunun ig ve dig kisminin uzunlugu bilgilerinin oldugu etiket vardir.

* Parapet kiskaciyla baglanan gegici asili platformlarda asma donaniminin lzerinde
kaldirma mekanizmasinin maksimum ¢alisma yikd, ylk kolunun dis kisminin uzunlugu
ve destekler arasi uzunluk bilgilerinin oldugu etiket vardir.

* Bilgi etiketi ve tim isaretlemeler anlasilirdir, dikkat gekicidir, okunakhdir, dogru
renktedir ve kolay sokiilemeyecek sekilde ilistirilmistir.

TS EN 1808:20158.12-9.4.3 -
11.5-13.1.2-13.1.3-13.14

2. Yetkisiz kullanima ve
miidahaleye karsi koruma

* Asiri yuk algilama cihazi ayar mekanizmasi yetkisiz mtidahaleye karsi korunmustur.
* {kincil fren yetkisiz sifirlamaya karsi korunmustur.

** Gegici asma donanimi karsi agirliklari yetkisiz midahaleye karsi kilitlenebilirdir.

* Asma donanimi kumandalari yetkisiz midahaleye karsi kilitlenebilirdir.

TS EN 1808:2015 8.3.5.8 -
8.9.3.8-9.43-11.18
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3. Koruma tertibatlan

<»  * Motorlar ve servis frenleri dig ortam, atmosferik vb. etkilere karsi korunmaktadir.
»  ** Kaldirma aksamlarinin (halat vb.) kasnaklarindan ve/veya makaralarindan ¢ikma
riskine karsi koruma vardir.

<» * Kaldirma aksamlarinin (halat, zincir vb.) kasnaklarindan ve/veya makaralarindan
¢ikma riskine karsi koruma tertibatlarinda deformasyon ve baglantilarinda ¢6ztilme yoktur.
< * Tahrik kasnaklarinda/tamburlarinda sarim diizenlidir.

«<» * Tahrik kasnaklarinda/tamburlarinda sarim dizeni saglayan sistem c¢alisir
durumdadir, tizerinde herhangi bir deformasyon ve baglantilarinda ¢6ztilme yoktur.

<»  * Halat depolama tamburlarinda halatin disa gikmasi engellenmistir.

<»  * Tahrik Unitesi catiya monteli traksiyonel ving ise aski ve emniyet halatlari tambur
vb. Gzerine sarilmalidir.

«»  *Kaldirma aksamlari (halat vb.) ve kasnak ve/veya makaralar arasina yabanci madde
veya uzuv sikisma riskine karsi koruma vardir, deformasyon ve baglantilarinda ¢6ziilme
yoktur.

<»  * Seyir hareketi tahrik sisteminin zincir ve zincir baglantilarinin koruma kapaklari
gorsel inceleme yapmaya misaade etmektedir.

& ** Seyir hareketi tahrik sistemin zincirinin ¢arklarindan g¢ikma riskine karsi koruma
vardir.

& * Seyir hareketi tahrik sisteminin yiik tasima ve emniyet somununun aginma durumu
kolay gozlemlenebilirdir.

< * Seyir hareketi tahrik sisteminin kremayer (cubuk) ve pinyon dislileri ve
baglantilarinin koruma kapaklari gérsel inceleme yapmaya misaade etmektedir.

& * Catida seyreden ylirime arabasinin arkasi ile herhangi bir bitisik sabit yapi arasinda
sikisma ve ezilme riskini 6nlemek igin gerekli agikhiklar vardir veya dnlemler alinmistir.
(Kullanilacak 6l¢tim cihazi: Serit metre)

& * Catida seyreden ylrime arabasinin tekerleri ile yiriime yolu arasinda ayak
sikismasini engelleyecek tertibatlar vardir, lzerlerinde herhangi bir deformasyon ve
baglantilarinda ¢6ziilme yoktur.

< * Kalici asma donanimlarinin hareketli pargalariyla temas riskini dnlemek igin kapak
vb. korumalar vardir, gikarildiklarinda ekipman tzerinde kalabilmektedir, (zerlerinde
herhangi bir deformasyon ve baglantilarinda ¢ozilme yoktur.

TS EN 1808:2015 8.1.6.5 -
8.4.11-84.12-843-86.1
-8.6.2-8.7.2-8.10.1-8.10.6

-9.2.7-9.28.2-9.29.3 -

9.3.2-9.3.3-9.3.7

4. Asili platform veya koltuk

< **En klglk gecis genisligi uygun 6lgudedir. (Kullanilacak 6lgiim cihazi: Serit metre)
<»  ** Calisma ylzeyi alani uygun él¢idedir. (Kullanilacak él¢tim cihazi: Serit metre)

<»  *Zemin kaymaz malzemeden yapilmistir.

<»  *Zemin malzemesi (uzatmalar da dahil) zemine sabitlenmistir ve maksath miidahale
(alet gerektiren vb.) ile gikartilabilirdir.

<+ *Zemin kolay temizlenebilmekte ve sivi dokilmeleri kolay bosalabilmektedir.

<» ** Zeminde bulunan agikliklar uygun 6élgtudedir. (Kullanilacak él¢im cihazi: Serit
metre)

<»  *Zeminde deformasyon yoktur.

< **TUum kenarlarda Ust korkuluk, ara korkuluk ve stiptrgelik (tekmelik) vardir.

< ** st korkuluk, ara korkuluk ve siipiirgelik (tekmelik) élgiileri uygundur. (Kullanilacak
Olgtim cihazi: Serit metre)

< ** st korkuluk, ara korkuluk ve siipiirgelikte (tekmelik) deformasyon ve
baglantilarinda ¢6ziilme yoktur.

& ** Platform bilesenlerinde (Ust korkuluk, ara korkuluk, tekmelik ve zemin)
yaralanmalara neden olacak keskin kenar ve kdse yoktur.

< ** Catisi bulunan platformlarda platform gatisinda deformasyon ve baglantilarinda
¢Ozilme yoktur ve koruma saglamaktadir.

& ** Platform Uzerinde veya asma donanimi Uzerinde kisisel koruyucu donanim
baglanti noktasi olan platformlarda baglanti noktasinda herhangi bir deformasyon ve
baglantilarinda ¢6zlilme yoktur.

<& ** Modiiller platformlarda platformu olusturan pargalar yanhs monte edilmemistir
ve yanlis monte edilemeyecek sekildedir.

% ** Modliller platformlarda platformu olusturan pargalar uyumludur.

<& * Modaler platformlarda platformu olusturan pargalarin baglantilari gérantrdur.
<& * Kaldirma mekanizmasi platform (izerinde olan yapi bakim Unitelerinde aski
aksamlari (halat vb.) ve guvenlik halatlari tambur vb. donanimlara sariimaktadir, bu
donanimlar galisir durumdadir, herhangi bir deformasyon ve baglantilarinda ¢6ziilme
yoktur.

<& ** Yapi bakim Unitesi platformunun tiim kenarlarindaki korkuluklar tam kapalidir.
Aciklikl bir yapi ise agikliklarin boyutu uygun 6lgtdedir. (Kullanilacak 6lgtim cihazi: Kumpas
ve/veya Serit metre)

K ** Giris kapisi/kapilar kayar tiptir veya ice dogru acilmaktadir.

TS EN 1808:20157.1.1-7.1.2
-713-714-715-7.16-
718-72-73-7.4-75-
76-7722-773-774-
7.8-7.9.2
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<& ** Giris kapisi/kapilari istem disi agilmamaktadir ve kilit vb. mekanizmalari galisir
durumdadir.

& * Giris kapisinda/kapilarinda ve kilit mekanizmalarinda deformasyon ve
baglantilarinda ¢6zlilme yoktur.

<& ** Girig kapisi/kapilari ya kendiliginden kapanabilmektedir veya elektriksel olarak
kontrol edilmektedir.

& ** Kath platformlarda platformlar arasi givenli gegisi saglayan merdiven ve gegis
kapagi vardir.

<& * Platformlar arasi gegisi saglayan merdiven ve kapakta deformasyon ve
baglantilarinda ¢6zlilme yoktur.

& ** Platformlar arasi gegcisi saglayan kapak yukari dogru agilmaktadir, merdiveni
engellememektedir ve acik konumda kalmayacak sekilde tasarimlanmistir.

<& * Kath platformlarda platformlar arasindaki 6l¢l uygundur. (Kullanilacak 6lgim
cihazi: Serit metre)

& ** Platformlar arasindaki merdivende gerektiginde gemberli koruyucu vardir.

< * Platformlar arasindaki merdivenin ¢emberli koruyucusu uygun olgidedir ve
herhangi bir deformasyon ve baglantilarinda ¢6zilme yoktur. (Kullanilacak 6l¢lim cihazi:
Serit metre)

& ** Asili koltuk oturma yeri olglleri uygundur. (Kullanilacak 6lgiim cihazi: Serit metre)
< ** Asili koltukta herhangi bir deformasyon ve baglantilarinda ¢6ziilme yoktur.

< ** Asili koltukta iki noktali emniyet kemeri vardir, ¢alisir durumdadir, Gzerinde
herhangi bir deformasyon ve baglantilarinda ¢oziilme yoktur.

& * Asili koltukta tiim kontroller operatorin kolayca erisebilecegi sekildedir.

< * Tutma sistemi emniyet tertibati kolayca takilip c¢ikarilabilirdir (alet vb.
gerektirmeden) ve ¢alisir durumdadir.

& ** Tutma sistemi uygun araliklarla konulmustur. (Kullanilacak 6lgim cihazi: Serit
metre vb. mesafe dlgerler)

& * Platform yukari yonde hareket ederken tutma sistemi noktalarinda otomatik
olarak durmaktadir, hareketin devami igin baglanti algilanmaktadir ve sistem calisir
durumdadir.

& * Tutma sistemi baglanti elemanlarinin digsmesi engellenmistir.

& * Tutma sisteminin baglantilari operatorin baglantilari yapabilmesi igin uygun
mesafededir. (Kullanilacak 6lgim cihazi: Serit metre vb. mesafe dlgerler)

< * Tutma sistemi ve tim baglanti elemanlarinda herhangi bir deformasyon ve
baglantilarinda ¢6ziilme yoktur.

& ** platform tampon destekleri (tekerlek, serit vb.) vardir ve tzerlerinde herhangi bir
deformasyon ve baglantilarinda ¢ézllme yoktur.

< ** Egimli yluzeyde galisan platformlar tekerleklerle donatiimistir.

< * Egimli ylizeyde ¢alisan platformlarin tekerleklerinde herhangi bir deformasyon ve
baglantilarinda ¢6ziilme yoktur.

& * Platformlarin tekerleklerinde herhangi bir deformasyon ve baglantilarinda
¢Ozllme yoktur.

5. Kaldirma ve emniyet aski
aksamlari

<»  **Kullanilan halatlar korozyona karsi dayaniklidir.

<» ** Kaldirma aski halatlarinin capi belirlenen minimum degerin altinda degildir.
(Kullanilacak 6lgiim cihazi: Kumpas ve/veya Mastar)

< **kincil (emniyet) halati capi kaldirma aski halatlarinin capindan daha diisiik degildir.
(Kullanilacak 6lgiim cihazi: Kumpas ve/veya Mastar)

<»  ** Halat sonlandirmalari uygun yontemlerle yapilmistir ve baglantilarinda ¢ézilme
yoktur.

< * Halat sonlandirmalarinda herhangi bir deformasyon ve baglantilarinda ¢6ziilme
yoktur.

<» ** Halatta/halatlarda deformasyon yoktur. (Kullanilacak &élgim cihazi: Kumpas
ve/veya Mastar)

Not: Halat iptal kriterleri igin Uiretici tarafindan farkh bir bilgi beyan edilmedigi durumlarda
TS ISO 4309 standardinda belirtilen iptal kriterleri g6z 6niinde bulundurulabilir.

TS EN 1808:2015 8.11.1 -
8.11.2-8.11.3

6. Fren sistemi/sistemleri

<»  **Enerji kesintisinde (ana gli¢ kaynagi, manuel kuvvet, kumanda tertibatini besleyen)
kaldirma mekanizmalari igin frenler devreye girmektedir.

< ** Seyir hareketleri igin fren sistemi vardir ve ¢alisir durumdadir.

<» * Seyir hareketi icin manuel ve gii¢ tahrikli sistemleri beraber dizenlenmis ve
sistemler ayni hareket kisitlamalarini kullaniyorlarsa sistemlerin ayni anda kullanilmalari
engellenmistir.

TS EN 1808:2015 8.1.6.1 -
9.23-9.253-933

7. Mekanik hareket
sinirlayici/sinirlayicilar

¢ ** Asma donanimi (yatay eksende yiriunen kisim (ray, diiz zemin vb.) hari¢ asil
platformun halat vb. aksamlarla asildigi yapi ve/veya yurime arabasi) hareketlerinin

TS EN 1808:20159.2.2 -
9.2.8.3-9.2.10.1-9.2.11.2 -
9.3.14
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(diisey, donus, yatay, capraz, teleskopik vb.) sonunda mekanik sinir durdurucular vardir,
deformasyon ve baglantilarinda ¢6zllme yoktur.

«»  ** Seyir hareketi sinirlama anahtarlari calisir durumdadir ve mekanik sinir
durdurucularla temastan 6nce devreye girmektedir.

<»  *Seyir hareketi sinirlama anahtarlarinda herhangi bir deformasyon ve baglantilarinda
¢Ozilme yoktur.

«»  ** Seyir hareketi tahrik sistemi vida somun sisteminde somunlarin vidadan
ayrilmasini engelleyen mekanik durdurucular vardir, tizerlerinde herhangi bir deformasyon
ve baglantilarinda ¢6ziilme yoktur.

<»  ** Seyir hareketi tahrik sistemi hidrolik silindirlerin teleskopik hareketleri mekanik
olarak sinirlandirilmistir, herhangi bir deformasyon ve baglantilarinda ¢oziilme yoktur.

@ **Y{k tutma amach pnématik silindirler kullanilmamistir.

<»  ** Seyir hareketi tahrik sisteminde yik tutan hidrolik silindirlerde kontrolsiiz
hareketlere karsi koruma (ytk tutma (kilit) valfi, patlak boru valfi vb.) vardir ve galigir
durumdadir.

<» * Seyir hareketi tahrik sisteminde yuk tutan hidrolik silindirlerde kontrolsiz
hareketlere karsi koruma (ytik tutma (kilit) valfi, patlak boru valfi vb.) valfleri silindire
yekpare baglanmistir veya rijit borularla baglanmistir.

< ** Tampon/tamponlarin montaji uygundur.

& ** Tampon/tamponlarda deformasyon ve baglantilarinda ¢6zilme yoktur.

8. Hareket sinirlama
cihazi/cihazlan

< ** Alt seviye sinirlama anahtari platform tutma sisteminin en alt seviyedeki
kilavuzlarindan ayrilmadan devreye girmektedir.

< ** Egimli ylzeyde ¢alisan platformlarin kaldirma ve emniyet halatlarinda gevseme
olmasi durumunda platform otomatik olarak durmaktadir.

< ** Egimli ylizeyde calisan platformlarin egim sonu sinir anahtari ¢alisir durumdadir.
< ** Kaldirma mekanizmasi asma donanimi (yatay eksende yiriinen kisim (ray, diz
zemin vb.) harig asili platformun halat vb. aksamlarla asildigi yapi ve/veya yiirime arabasi)
Uzerine monte edilmis asili platformlarda indirme (halat sonu) sinirlayici vardir, tambur
lizerinde olmasi gereken en az sarim sayisindan 6nce devreye girmektedir ve calisir
durumdadir.

< ** Alt seviye (indirme) sinirlayici vardir (platformun halat vb. aksamlarla asildigi yapi
zemininde kurulan gegici asili platformlarda zorunlu degildir) ve galisir durumdadir.

< * Alt seviye (indirme) sinirlayici halat sonu sinirlayici anahtarindan énce devreye
girmektedir.

< ** Ust seviye (kaldirma) sinirlama anahtari vardir, lst seviye son sinirlama
anahtarindan 6nce devreye girmektedir ve galisir durumdadir.

< ** st seviye son sinirlama anahtari vardir (platformun halat vb. aksamlarla asildig
yaplya sabit olan gegici asili platformlarda zorunlu degildir) ve ¢alisir durumdadir.

<% * Ust seviye son sinirlama ve (st seviye (kaldirma) sinirlama anahtarlari ayri ve
bagimsiz kontrol cihazlarina sahiptir.

& * (st seviye son sinirlama anahtari calistiktan sonra asili platforma yetkili bir kisi
tarafindan dizeltici faaliyet uygulanincaya kadar kaldirma ve indirme hareketlerinin
yapilmasi mimkiin olmamaktadir.

< ** Halatin dizensiz ve ¢ok sayida Ust Uste sarmasi durumunda kaldirma
mekanizmasi otomatik durmaktadir.

& * Tahrik Unitesi ¢atiya monteli traksiyonel ving olan asili platformlarda aski ve
emniyet halatlarinin sarildigi dizenegin ¢alismamasi durumunda platform hareketi
otomatik olarak durmaktadir.

& ** Tahrik Ginitesi gatiya monteli traksiyonel ving olan asili platformlarda halat sonu
anahtari vardir ve galisir durumdadir.

<& ** Akd sarj Gnitesine bagli iken platformun tim hareketleri engellenmistir.

<& ** Yuk kolunun teleskopik hareketlerinde tahrik sisteminde bir ariza olmasi
durumunda teleskopik hareketin daha ileri konuma gelmesi engellenmektedir.

TS EN 1808:20157.7.2.1 -
79.4-795-83.6-8.3.7-
8.3.10-8.43-8.44-86.2-

9.2.5.3.3-9.26.1

9. Kumandalar

<» ** Elle tahrik edilen kumanda/kumandalar (krank veya manivela kolu) cahsir
durumdadir.

<» ** Elle tahrik kumandalarinin (krank veya manivela kolu) kontrolsiiz hareketi
engellenmistir.

< * Elle tahrik edilen kumandada/kumandalarda (krank veya manivela kolu) herhangi
bir deformasyon ve baglantilarinda ¢6zilme yoktur.

@ ** Acil durum durdurmasi etkinlestirildiginde yardimci kaldirma mekanizmasi da
durmaktadir.

«»  ** Kumandalar bas birak (serbest birakildiklarinda nétr konuma dénen) kumandadir.
< *Tum kumandalarda semboller vardir ve okunakl durumdadir.

< **Tum kumandalardaki semboller ile hareketler tutarlidir.

TS EN 1808:2015 8.2.1.1 -
8.2.1.2-812-11.1-11.2-
11.5
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<»  ** Catida hareket eden yirime arabasinin, asma donaniminin ve/veya hareket eden
tasima donanimlarindaki kaldirma mekanizmalarinda acil durum durdurmasi vardir ve
¢ahisir durumdadir.

<»  * Acil durum durdurmalarinda herhangi bir deformasyon ve baglantilarinda ¢6ziilme
yoktur.

& ** Acil durumlar igin asma donanimina (kaldirma mekanizmalari platform Gzerinde
olan ve asma donanimina erisimin sadece platformdan olanlar hari¢) kumandalar
yerlestirilmistir.

<& ** Cok kath platformlarda birincil kontroller Ust kattaki platformda bulunan
kumandadir.

& ** Cok kath platformlarda alt kattaki platformda da kumanda vardir.

& ** Cok kath platformlarda kaldirma ve indirme hareketi igin her iki kattaki kumanda
da etkinlestirilmektedir.

<& * Tam acil durum durdurma cihazlari bagimsiz sekilde durdurma 6zelligine sahiptir.
& * Kablosuz kumandanin etkinlestirildigi kumanda Gzerinde anlasilabilmektedir ve
cahisir durumdadir.

& * Kablosuz kumanda kullanilan platformun herhangi bir nedenle hareketlerinin
durmasindan sonra operatér kablosuz kumandayi kapatip agtiktan sonra komutlari
verebilmektedir.

<& ** Birden fazla kablosuz kumanda kullaniimasi durumunda kablosuz kumandalar
arasinda etkinlestirme igin segme anahtari vardir, galisir durumdadir ve iki kablosuz
kumanda ayni anda ¢alismamaktadir.

10. Gostergeler ve ikazlar

& * Platformun asagl yonde hareketinde tutma sistemi baglantisi igin gorilebilir
ve/veya isitilebilir ikazlar vardir ve ¢alisir durumdadir.

< * Maksimum ruizgar hizi asimi isitilebilir ikazi ¢alisir durumdadir.

< * Seyir hareketi tahrik sistemi beslemesi aklli olan platformlarda kumanda
panosunda akl seviye gostergesi vardir, calisir durumdadir, lizerinde herhangi bir
deformasyon ve baglantilarinda ¢ézllme yoktur.

< * Catida hareket eden ylrime arabasinin hareketi sirasinda galisan isitilebilir ikaz
vardir, ¢alisir durumdadir, Gizerinde herhangi bir deformasyon ve baglantilarinda ¢ézlilme
yoktur.

& * Kablosuz kumanda kullaniminda kisilerin ezilme ve sikisma risklerinin bulundugu
verlerde kablosuz kumanda kullanildigina dair kablosuz kumanda galisirken gorilebilir ikaz
veya platformun ¢alismaya baslamasindan 6nce isitilebilir ikazi calisir durumdadir.

< * Asiriyuk algilama cihazi goriilebilir veya isitilebilir ikazi vardir ve galisir durumdadir.
K * Kumanda/kumandalar tizerindeki gdsterge 1siklari ¢alisir durumdadir.

TS EN 1808:20157.7.3-7.7.
4-9.253.1-933-115-
8.3.5.7

11. Asin yiik algilama cihazi

& ** Tm kaldirma mekanizmalarinda olacak sekilde asiri yik algilama cihazi vardir.
< ** Asir yik algilama cihazi ¢alisir durumdadir.

< ** Asirt yiik algilama cihazi devredeyken asagl yonde indirme harig tim hareketler
engellenmistir.

TS EN 1808:2015 8.3.5.1 -
8.3.5.2-8.3.5.3-8.3.5.6

12. Diismeyi engelleyici
glivenlik tertibatlari

& ** Dusmeyi engellemek igin glivenlik tertibati vardir ve galisir durumdadir.

& ** Dustis durdurma cihazi asiri hiz ve/veya sinir egim degeri gecildiginde devreye
girmektedir ve platformu durdurmaktadir.

< ** Dlsls durdurma cihazi mekanik olarak devreye girmektedir.

& ** Dlsus durdurma cihazi test edilebilirdir ve gerekli devreye alma islemi yapildiktan
sonra ¢alismaya devam etmektedir.

& **  Dusus durdurma cihazi platformun kaldirma mekanizmasi tarafindan
kaldirilabilmesine izin vermektedir.

< ** jkincil fren asin hiz durumunda otomatik olarak devreye girmektedir.

& ** jkincil fren mekanik olarak devreye girmektedir.

% ** Glg tahrikli kaldirma mekanizmasina sahip asili platformlarda ikincil fren devreye
girdiginde ana glic beslemesini kesmektedir.

<& ** jkincil fren test edilebilirdir ve gerekli devreye alma islemi yapildiktan sonra
¢alismaya devam etmektedir.

& ** fkincil fren devreye girdikten sonra platform egimi sinir degerlerinin (izerine
¢ikmamaktadir.

<& ** Dlsmeyi engellemek icin kullanilan givenlik tertibatlarinda herhangi bir
deformasyon ve baglantilarinda ¢ézllme yoktur.

& ** Teleskopik yuk kollarinin tahrik sisteminde bir ariza olmasi durumunda asili
platformun diisme riski olan platformlarda ikincil bir cihaz vardir ve ¢alisir durumdadir.

<& ** Seyir hareketi sisteminin zincir tahrikinde ariza olmasi durumunda disey

hareketi sinirlayan cihaz/tertibat vardir, g¢alisir durumdadir, Gzerinde herhangi bir
deformasyon ve baglantilarinda ¢6zllme yoktur.

TS EN 1808:2015 8.9.1 —
8.9.2.1-8.9.23-8.9.2.4-
8.9.2.5-8.9.2.6-8.9.3.2 -
8.9.3.5-8.9.3.6-8.93.7—-

9.2.6.1-9.2.7-9.2.8.1 -

9.29.1
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<& ** Seyir hareketi sisteminin vida somun tahrikinde ariza olmasi durumunda
dismeyi engelleyen cihaz/tertibat vardir, calisir durumdadir, (zerinde herhangi bir
deformasyon ve baglantilarinda ¢6zllme yoktur.

<& ** Seyir hareketi sisteminin kremayer (¢ubuk) ve pinyon digli tahrikinde ariza
olmasi durumunda dismeyi engelleyen cihaz/tertibat vardir, calisir durumdadir, izerinde
herhangi bir deformasyon ve baglantilarinda ¢6zilme yoktur.

13. Eneriji kesintisinde elle
indirme tertibatlari

& ** Enerji kesintisi durumunda platformun asagi yénde inisini saglayacak manuel
kumanda vardir, kolay erisilebilirdir ve ¢alisir durumdadir.

<& ** Enerji kesintisi durumunda platformun asag yonde inisini saglayacak manuel
kumanda bas birak tiptedir.

& * Enerji kesintisi durumunda platformun asagl yonde inisini saglayacak manuel
kumandada herhangi bir deformasyon ve baglantilarinda ¢6zllme yoktur.

TS EN 1808:2015 8.3.4.1 -
8.3.4.2-8343

14. Boylamasina durumun
korunmasi ve/veya engel
algilama

& ** ki bagimsiz tahrik sistemine sahip ¢atiya monte edilmis asili platform eneriji
kesintisi durumunda platformun asagl yonde inisini saglayacak manuel kumanda
devredeyken boylamasina durumun korunmasi igin egim sinir degerini gegmemektedir.
(Kullanilacak 6l¢tim cihazi: Egim veya agi dlger)

< ** [ki veya daha fazla bagimsiz kaldirma mekanizmalari tarafindan tahrik edilen asili
platformlarda boylamasina durumun korunmasi igin maksimum egim degerine
ulagildiginda platform egimini otomatik olarak sinirlandiran (elektrikli veya mekanik)
sistem vardir ve sistem ¢alisir durumdadir.

< ** Engel algilama cihazi vardir, maksimum egim degerine ulasildiginda platform
egimini otomatik olarak sinirlandirmaktadir ve calisir (indirme islemini durdurma)
durumdadir.

K ** Bas Uistl carpma engelleyici ¢alisir durumdadir.

TS EN 1808:2015 8.3.4.4 -
8.3.8-8.3.9

15. Asma donanimi

< ** Kalic asma donanimlarinda yuriime arabasinin kilavuzlarindan ayrilmasi ve/veya
devrilmesi engellenmistir.

& * Kalict asma donanimlarinda yiriime arabasinin kilavuzlarindan ayrilmasini ve/veya
devrilmesini engelleyen tertibatlarda herhangi bir deformasyon ve baglantilarinda
¢6zlilme yoktur.

< ** Kalici asma donanimlarinda yiriime arabasinin karsi agirliklarinin pargali olmasi
durumunda agirliklar ancak kasitl midahale ile gikarilabilecek sekilde sabitlenmistir.

& * Gegici asma donanimi karsi agirhik kitleleri maksimum degerin Ustiinde degildir ve
agirlik degerleri Gizerlerinde kalici olarak isaretlenmistir.

< ** Gegici asma donanimi karsi agirliklari kasitl midahale ile gikarilabilecek sekilde
sabitlenmistir.

& ** Hidrolik silindirler, gelik borular ve hortumlarda sizinti, deformasyon ve
baglantilarda ¢o6zllme yoktur.

R4 ** Basing sinirlayici/sinirlayicilari caligir durumdadir.

< * Hidrolik tankta en az ve en ¢ok seviyeler tespit edilebilirdir.

< ** Hidrolik tankta yagin en az ve en ¢ok seviyeleri uygundur.

< ** Hidrolik pompa galisir durumdadir, koku ve asiri 1sinma vb. durumlar yoktur.
L2 * Hidrolik ana kapama vanasi vardir, g¢alisir durumdadir, deformasyon ve
baglantilarinda ¢6ziilme yoktur.

Basing sinirlayicinin devreye girme degeri kontrol kapsaminda degildir.

TS EN 1808:20159.3.1.2 -
9.3.1.3-9.3.6-94.2-943-
10.6

16. Yapisal bilesenler ve
baglantilar

& * Teleskopik yiik kolunda/kollarinda birden fazla halat veya zincir baglanmigsa halat
veya zincirlerin gerginliklerinin ayarlanmasi igin tertibat vardir, ¢alisir durumdadir ve
Gzerinde herhangi bir deformasyon ve baglantilarinda ¢6ziilme yoktur.

< ** Seyir hareketi tahrik sistemi zincir aksamlarinda yuvarlak baklal zincir
kullanilmamustir.

% * Gegici asma donanimlarinda ankraj pimleri ve tespit klipsleri gibi pargalar ekipman
Gzerine kalici baglantilarla tutturulmustur.

<& ** Aski ve emniyet aksamlarinin (halat vb.) baglanmasi igin ayri asma noktalari vardir
ve Uzerlerinde herhangi bir deformasyon ve baglantilarinda ¢6zllme yoktur.

% ** Asma donanimi ve pargalari giivenli ve emniyetli birlestirilmistir, baglantilarda
¢Ozilme yoktur, baglantilarda kendiliginden c¢o6ziilmeye karsi tedbir alinmistir ve
deformasyon yoktur.

<& ** Tahrik mekanizmasi/mekanizmalari baglantilarda ¢6zilme yoktur, baglantilarda
kendiliginden ¢oziilmeye karsi tedbir alinmistir ve deformasyon yoktur.

& ** Cati baglantilarda ¢6zilme yoktur, baglantilarda kendiliginden ¢ozllmeye karsi
tedbir alinmigtir ve deformasyon yoktur.

<& ** Asma donananimi yiirlime yolunda herhangi bir deformasyon ve baglantilarinda
¢Ozlilme yoktur.

& ** Ekipmanin yukin gerilimi altindaki kisimlari Gzerinde tamir kaynagi vb. islemler
yetkili kisi/kuruluslar tarafindan gerekli prosediirlere gére yapilmistir.

TS EN 1808:20159.2.6.2 -
9.2.7-94.1-944
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<& **Ekipmanin tamir kaynagl yapilan bolgesinde yapilan tahribatsiz muayene
sonuglarinda herhangi bir ¢atlak vb. streksizlik yoktur.

& * Yardimci kaldirma mekanizmasi gegerli bir periyodik kontrol raporu olmadan
kullaniimamaktadir.

<& ** Yardimci kaldirma mekanizmasinin kapasitesi 1000 kg ile sinirlandiriimistir.

<& ** Yardimcr kaldirma mekanizmasinda asiri yik algilama cihazi vardir ve galisir
durumdadir.

& ** Yardimci kaldirma mekanizmasi asiri yik algilama cihazi devreye girdiginde
platformun ve kaldirma mekanizmasinin indirme disindaki hareketlerini engellemektedir.
<& * Yardimcr kaldirma mekanizmasi enerji kesintisinde yuki kontrollii olarak
indirilmesini saglayabilmektedir ve bu sistem asili platform kullanilirken erisilebilirdir.

& * Kaldirma mekanizmasi asma donanimi (yatay eksende yiriinen kisim (ray, diz
zemin vb.) harig asili platformun halat vb. aksamlarla asildigi yapi ve/veya ylrime arabasi)
lizerine monte edilmis yapi bakim Unitelerinde yardimci kaldirma mekanizmasinin
maksimum kaldirma ve indirme hizi platform hizi ile aynidir.

< * Kaldirma mekanizmasi asma donanimi (yatay eksende yiriinen kisim (ray, diiz| TS EN 1808:2015 8.12 —-13.2
zemin vb.) harig asili platformun halat vb. aksamlarla asildigi yapi ve/veya yiiriime arabasi)
lizerine monte edilmis yap1 bakim Unitelerinde yardimci kaldirma mekanizmasi ile tasinan
yukiin korkuluk seviyesine gelmesini dnleyen ve diizelten kontrol cihazi vardir ve galigir
durumdadir.

< * Kaldirma mekanizmalari platform Gzerinde bulunan yapi bakim Uniteleri ve tim
gecici asih platformlarda yardimci kaldirma mekanizmasinin tasidigi yikin platforma
dismemesi icin kilavuzlama sistemi vardir, sistemde herhangi bir deformasyon ve
baglantilarinda ¢oziilme yoktur. (Belirtilen tirlerde yikiin korkuluk seviyesine gelmesini
onleyen ve dizelten kontrol cihazi yerine kullanilabilir.)

17. Yardimci kaldirma
mekanizmalari

Yardimci kaldirma mekanizmasinin (traksiyonel, tambur vinci vb.) periyodik kontrolu bu
periyodik kontrol kriterleri kapsaminda degildir. Bakanlk tarafindan yayimlanmis ilgili
Periyodik Kontrol Kriterlerine gore ayrica kontrol edilmelidir.

< * Uzerinde yiiriinen yerler ve merdiven basamaklari kaymaz zemindir.
< ** Korkuluk yapisi ve boyutlari uygundur.

& * YirlyUs yollari ve serbest durus alani genislikleri uygundur.

18. Erigim & * Merdiven ve merdiven koruyuculari uygundur. --
< ** TUm erigsimlerde g nokta destegi vardir.

< * Yerinden g¢ikarilabilir merdiven vb. erisim tertibatlari givenlik kontagi vb. ile
unutulma riskine karsi korunmaktadir ve giivenlik kontagi ¢alisir durumdadir.

& ** Tum elektrikli emniyet tertibatlar galistiginda, tahrik makinasinin harekete
gecmesi engellenmekte veya durma sirecini baslatmakta ve islevsel frenleri harekete
gecirmektedir.

< * Kumanda ve/veya enerji panolarinda kanal/pano kapaklari, kablo girisleri ve kablo
muhafazalari uygundur. Ucu agikta kablo yoktur.

& * Motorlari asiri yuke karsi tum gerilimli iletkenlerin motora sagladigi enerjiyi
keserek koruyan sistem (sigorta vb.) vardir ve ¢alisir durumdadir.

< * Aydinlatma ve priz devrelerini asiri yike karsi tim gerilimli iletkenlerin aydinlatma
ve priz devrelerine sagladigi enerjiyi keserek koruyan sistem (sigorta vb.) vardir ve galisir
durumdadir.

& * Motor sargilarinin tamami agiri yiike karsi ayri ayri korunmaktadir.

< * Ana anahtar/anahtarlar kontrol ve bakim igin gerekli olan priz ¢ikislarina veya
aydinlatmaya saglanan enerjiyi kesmemektedir.

19. Elektromekanik uyum & ** Ekipmanin yakininda ana anahtar vardir ve galisir durumdadir. TS EN 1808:2015 10.1 - 10.2 -
) v & * Ana anahtar kilitlenebilir tiptedir. 10.3-10.4

< * Termik role/roleler galigir durumdadir.
< * PTC galisir durumdadir.

% * Motor koruma (faz sirali) rolesi vardir.

% * Motor koruma (faz siral) rolesi faz eksikliginde devreye girerek motoru
durdurmaktadir.

<& * Motor koruma (faz sirall) rolesi fazlarin yer degistirmesinde devreye girerek
motoru durdurmaktadir.

& * Kontaktorlerin agmama (yapisma) riskine karsi 6nlem alinmistir.

& * Glg besleme devresinde seri seklinde yer alan kontaklardaki besleme iki bagimsiz
kontaktor ile kesilmektedir.

<& * Motor fren bobini seri iki kontaktorden enerjilendirilmektedir.

& ** Ekipmanin butin hareket araligi boyunca sarkan her kablonun serbest ve

givenli hareketini saglamak igin dnlem alinmistir ve galisir durumdadir.
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<& * Ekipmanin butln hareket araligi boyunca sarkan her kablonun serbest ve guvenli
hareketini saglayan sistem kisimlarinda deformasyon ve baglantilarinda ¢6zilme yoktur.

Bu bdéliimde belirtilen kontroller sadece elektriksel donanimin mekanik risklerle ilgili olan
kisimlarini ve iliskisini kapsamaktadir. Bu bolimde belirtilen kontroller is ekipmaninin
elektrik tesisati, topraklama tesisati vb. periyodik kontrollerini kapsamaz.

Her periyodik kontrolde gergeklestirilir.

TEST KRITERLERI
Bashk icerik Standart Maddesi
& ** Ekipman yiksiz durumda iken tim fonksiyonlari yerine getirilerek test
20. Yiiksiiz test gergeklestirildi, frenler ¢alisir durumdadir, deformasyon ve baglantilarda ¢oziilme yoktur. B

21. Yiiklii test

<& ** Ekipman tam kapasite ile yukliu iken tiim fonksiyonlari yerine getirilerek test
gergeklestirildi, frenler ¢alisir durumdadir, deformasyon ve baglantilarda ¢6ziilme yoktur.

Her periyodik kontrolde gerceklestirilir.

22. Dinamik test

& ** Yapr bakim {Unitelerinde 6nemli bakim ve onarim faaliyetlerinden sonra
ekipmanin tam kapasitesinin 1,1 kati ylk ile test gergeklestirildi, frenler caligir durumdadir,
deformasyon ve baglantilarda ¢6ziilme yoktu.

< ** Gegici asil platformda ve asili koltukta 6nemli bakim ve onarim faaliyetlerinden
sonra ekipmanin tam kapasitesinin dreticinin belirmis oldugu deger ile test gergeklestirildi,
frenler galisir durumdadir, deformasyon ve baglantilarda ¢oziilme yoktu.

Onemli bakim ve onarim faaliyeti yoksa dinamik test gerceklestiriimez.

TS EN 1808:2015 12.4-12.5

23. Statik test

< ** Yapl bakim Unitelerinde 6nemli bakim ve onarim faaliyetlerinden sonra
ekipmanin tam kapasitesinin 1,5 kati yUk ile test gergeklestirildi, frenler ¢caligir durumdadir,
deformasyon ve baglantilarda ¢6ziilme yoktur.

< ** Gegici asil platformda ve asili koltukta 6nemli bakim ve onarim faaliyetlerinden
sonra ekipmanin tam kapasitesinin Ureticinin belirmis oldugu deger ile test gerceklestirildi,
frenler galisir durumdadir, deformasyon ve baglantilarda ¢ozilme yoktu.

Onemli bakim ve onarim faaliyeti yoksa statik test gergeklestirilmez.

TS EN 1808:201512.4-12.5

glivenlik

24. Dismeyi engelleyici

tertibati/tertibatlar testi

< ** Guvenlik mekanizmasi sahislarin tehlikeye maruz birakilmamasi igin, ¢alisma
platformu uzaktan uzman bir kisi tarafindan teste tabi tutulabilmektedir.

& ** Ureticinin belirtmis oldugu kapasite ve hiz degerlerinde gerceklestirildi, sistem
devreye girdi, deformasyon ve baglantilarda ¢6ziilme yoktur.

Ureticinin belirtmis oldugu araliklarda gergeklestirilir.

Not 1: Kusur derecesi

hafif kusurlu ve “**” agir kusurlu anlaminda kullanilmaktadir.

Not 2: Statik ve dinamik test yapilan periyodik kontrolde ekipmanin tam kapasitesi ile yapilan yiklQ testinin yapilmasina gerek yoktur.

Not 3: Kontrol igeriginde belirtilen kriterler ekipmanin kullanim yeri, kullanim amaci, tip, model ve imalat yillarina vb. gore degiskenlik gésterebilmektedir.
ilgili imalat mevzuati ve/veya standardi baz alinarak ekipmanda belirtilen risklerin bulunmadigi durumda kontrol kriterleri aranmayacaktir. Kontrol igeriginde
belirtilen kriterin o ekipmanda aranip aranmayacagi ile ilgili karar standart maddesi bolimiinde atif yapilan mevzuat ve/veya standart maddelerine gore

verilmelidir. Kriterin kontrol igeriginde bulunmasi her ekipman igin zorunlu olarak aranacak kriter anlamina gelmemektedir.

Not 4: Standart maddesi bélimiinde belirtilen standart/standartlar metodun ve kriterlerin olusturulmasi icin referans olarak belirtilmistir. Ureticinin beyan
etmis oldugu farkl bir standart (farkh bir tlke standardi vb.) olmasi durumunda, Ureticinin beyan etmis oldugu standardin igerik bolimunde belirtilen kriteri
karsilayan ilgili maddesi dikkate alinmalidir.




